VAHITUURIMEHE NAVIGATSIOONI Idpueksami kordamiskiisimused

1. Maakera mddtmed ja kuju,pdhipunktid,-jooned,-ringid,-tasandid.

2. Geograafilised koordinaadid.Laiuste ja pikkuste vahe.

3. Naiva horisondi kaugus.Eseme nahtavuskaugus.

4. Horisondi jagamise stisteemid.Kurss,peiling,kursinurk.

5. Maa magnetvali.Magnetmeridiaan,magnetkurss,deklinatsioon.Selle tahistamine
merekaardil ja arvutamine antud aastaks.

6. Magnetkompassi erhitus.

7. Laeva magnetvidli.Kompassi meridiaan.Kompassikurss.Deviatsioon.Deviatsiooni
maaramine.Deviatsiooni tabel.Kompassidiend.Kursside diendamine.
8.Vurrkompass.Vurrkompassi diend ja selle maaramine.

9. Pikkus-ja kiirustihikud merel.Labitud tee mddtmine.Laeva kiiruse maaramine.

10. Kasilogi.Mehaaniline logi.Hldrod{itinamiline logi.Pardalogi.Logide llihike iseloomustus ja
td66pohimote.

11. Logidiend ja tegur.Laeva kiiruse ja logidiendi maaramine.

12. Stigavuse mddtmine merel.Kdsilood.Mehaaniline lood.Kajalood.

13. Merekaardid.Kaardi mastaap.Mastaabi (ilim tapsus.Kartograafiliste projektsioonide
liigitus.

14. Merekaartidele esitatavad nduded.Merkaatori projektsioon.Merkaatorikaardi pea- ja
erimastaap. Loksodroom ja ortodroom.

15. Meridionaalosad.Merkaatori kaardivorgu ehitus.

16. Gnoomonprojektsioon.Merekaartide liigitus.

17. Merekaartide sisu.Kaardile margitud liihendid ja tingmargid.Kaardi labit66tamine.
18. Kaarditoo riistad. Laeva tee markimine ja selle tapsus.

19. Poordering ja selle maaramine.

20. Laeva triiv ja selle maaramine.

21. Hoovused ja nende arvestamine.

22. Triivi ja hoovuse Uheaegne arvestamine.

23. Laevatee analitiline arvutus.Liht-,koond- ja keeruline arvutus.

24. Laeva asukoha visuaalne maaramine.Asu-ja samajooned.Laeva asukoha tapsuse hin-
damine.Keskmine ruutviga.

25. Laeva asukoha maaramine kahe réhtnurga abil.

26. Laeva asukoha maaramine kolme peilingu jargi.

27. Veakolmnurk ja selle tekitamine.

28. Laeva asukoha madramine khe peilingu jargi.Peilingute taandamine tihele ajahetkele.
29. Laeva asukoha maaramine kauguste abil.

30. Laeva asukoha maaramine tihe objekti kahe peilingu abil (ristpeiling).

31. Ristpeilingu erijuhused.

32. Laeva asukoha maaramine Uhe objekti kahe kauguse jargi (ristkaugus).

33. Laeva asukoha maaramine kombineeritud meetoditega.

34. Laeva asukoha tapsustamine Uhe peilingu abil.

35. Radari kasutamine asukoha madramiseks.

36. IMO meresGidu tapsuse standardid (Resolutsioon A.529).

37. Hoiatavad samajooned.Asujoonte abivorgud.

38. Ohud merel,nende liigitus ja terminoloogia.

39. Meremeeste kohustused hiidrograafia organite suhtes.



40.
41.
42.

Kalda-ja meremargid.Tuletornid.Tulepaagid.Poid ja toodrid.
Siht.Sihi tundlikus.
IALA”A” regiooni Kaardinaalsiisteem.Lateraalsiisteem.Eraldi asetseva ohu margis-

tus.Ohutu vee margistus.Eriotstarbelised margid.

43.
44,
45.
46.
47.
48.
49.
50.
51.

Meresditjaid teenindavad tugijaamad.

Kalda- ja meremarkide tulede karakteristikud.

Navigatsiooniliste kdsiraamatute liigitus.

Merekaartide ja kdsiraamatute korrektuur ja hoidmine laevas.

Reisi navigatsiooniline ettevalmistus.Kaartide ja kasiraamatute valik.
Reisiplaan.Kursside eelmarkimine.

3D kaardid.

Navigatsiooniline infostiisteem elektroonkaardil.ECDIS.

Looded.Kdrg- ja madalvee aegade ning kdrguste madramine péhisadamates ja lisapunk-

tides.TGusu-mdona tabelid ja nende kasutamine.TGusu-modna hoovused ja nende arvesta-
mine.

52.
53.
54.
55.
56.
57.
58.
59.
60.
61.
62.
63.

Laeva logiraamat,selle taitmine.

Laeval ndutavad klassifikatsioonithingute ja EVA poolt vdljaantavad dokumendid.
SOLAS’i nduded laevade navigatsiooniliste seadmetega varustamise kohta.
Liikluseraldus skeemid.

Kohustuslikud ettekanded.GOFREP.VTS.

AlS, selle otstarve.

Soit jaas.

Meresdit halva nahtavusega.

Soit ranna lahedal,kitsustes ja skaarides.

Avamerenavigatsioon.Troopiliste tstiklonite valtimine.Soit suurringi kaarel.
Paastepaadinavigatsioon.

Maa 60pdevase podrlemise komponendid ja nende sdltuvus vaatleja geograafilisest la-

jusest.

64.
65.
66.
67.
68.
69.
70.
71.

72

75

Vurri poorlemise kiirust ja suunda iseloomustavad naitajad.

Vaba vurri pohilised omadused.

Selgitada, miks vaba vurri ei saa kasutada suunanaitajana.

Vaba vurri muutmine suuna naitajaks raskuskeskme langetamisega.
Vaba vurri muutmine suuna naitajaks tihendatud anumatega.
Kiirusdeviatsioon.

Kiirenduse maju vurrkompassi naidule.

Sumbumatute vonkumiste summutamine 6lisummutiga.

. Sumbumatute vonkumiste summutamine eksentrilise raskusega.
73.
74.

Radari to0p6himaote ja radari peamised elemendid.
Radari kauguse eraldamise vGime ja nurga eraldamise véime.

. Atmosfaari moju radari objektide avastamise kaugusele.
76.
77.
78.
79.
80.
81.

Tegurid, mis méjutavad radari objektide avastamise kaugust.
Radari kujutise orientatsiooni reziimid.

Doppleri logi t66 pohimote.

Satelliitnavigatsioon.Navstar GPS.Galileo.Glonass.

GPS t66pShimdte ja kauguse mootmine pseudojuhusliku miraga.
Integreeritud silla stisteemid.



